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ELEKTRO-HYDRAULICZNY PODNOSNIK NOZYCOWY

SAMINWEST

ul. Rybnicka 77a
44-285 Rzuchéw
tel.: 324301062
www.corghi.pl

I r—] We St email: saminwest@saminwest.com




2160 ,8000 - 2160 L4300

Podnosnik

Ptaskie rampy lub z ptytami podprogowy -
poslizgowymi

Plastikowe slizgi

Celem zapewnienia optymalnej wspdtpracy z urzadzeniami do badania
geometrii podnosnik posiada regulowane blokady mechaniczne.
Sterowanie elektroniczne pilnuje, czy blokady byty zapiete na tych

samych zebach.
ERCO X5000 ERCO X4300
ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO ERCO
DOSTEPNE WERSJE X5000 X5000 X5000 X5000 X5000 X5000 X5000 X5000 X5000 X5000 X5000 X5000 X4300 X4300 X4300 X4300 X4300
CT Cr CT P2 PI6 LT CTLT LT LT CTLT CTLT CT P2 PT6 CTLT
PT2 PTG P2 PT6 PT2 PTG
Ptaskie rampy v v v Vv v v v v Vv
Podnosnik podprogowy v v v v v VvV v
Wersja do geometrii vV v Vv v v Vv v v
Szarpak 2-kierunkowy v v v v v

Szarpak 6-kierunkowy v 4 v v v




Wersja do geometrii

Szarpaki

#ACORGHI

o WYSWIETLACZ

Wyswietlacz alfanumeryczny na panelu sterujgcym umozliwia operatorowi dostep do wszystkich funkcji
sterowania, a takze pokazuje aktualng wysokos¢ podnosnika czy wysokos¢ zablokowania do pracy.

© WERSJA DO GEOMETRII

Gniazda obrotnic i ptyt luzujacych z mozliwoscia regulacji (na etapie
produkgji) celem zapewnienia idealnego poziomu na catej dtugosci rampy.

Podnosnik mozna wyposazy¢ w dwu i
szesciokierunkowe szarpaki ( PT2 - PT6 ). Szarpaki
szesciokierunkowe moga by¢ sterowane
bezprzewodowo (WI-FI).




213860 58000 - 2360 L4380

WERSJE DO USTAWIANIA KOt BEZ PODNOSNIKA PODPROGOWEGO

W podnosnikach przeznaczonych do
badania geometrii bez dodatkowego
podnosnika (podnosnik podprogowy),
przednia 0$ pojazdu znajduje sie w
statym punkcie podnosnika (w miejscu
obrotnic). Niezaleznie od rozstawu osi
pojazdu i bez dalszych regulacji.

ZAMKNIETY OBWOD ELEKTROHYDRAULICZNY

Poziomowanie ramp jest realizowane
poprzez zastosowanie zamknietego
obiegu ptynu hydraulicznego.

System proporcjonalnej kontroli ptynu
hydraulicznego pilnuje, aby
niezaleznie od aktualnej pozycji
podnosnika obie rampy poruszaty sie
réwno na tym samym poziomie.




CT - rampy do geometrii:

- wgtebienia pod obrotnice

- wbudowane

LT - podnosik podprogowy

FAST - szybkie opuszczanie ramp

PT2 - Szarpaki dwukierunkowe

XT - ptaskie rampy

PT6 - Szarpaki szeSciokierunkowe

WI - sterowanie bezprzewodowe
do szarpakow

ERCO X5000

ERCO X5000 CT
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DANE TECHNICZNE

Udzwig maksymalny 5000 kg / 4300 Kg §
Czas podnoszenia / opuszczania ** 95 sekund %
Zasilanie pneumatyczne 4-10 bar g
Moc silnika 3 kW 8
Zasilanie 230/400V - 3ph - 50Hz

Maksymalny udzwig LT 3500 kg

Czas podnoszenia LT 8’

** dla podnosnikéw z szarpakami jest dostepna wersja FAST, gdzie czas podnoszenia/
opuszczania wynosi 60 sekund, dostepna jedynie z zasilaniem 400V 3ph 50Hz.
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ZALECANE AKCESORIA
() 5-42300030 (@) s-42120016 (@ 8-42100015 K1PI-22
Zestaw bardzo dtugiej uziemionej rampy Zestaw ramek do instalacji w Automatyczny trawers 2.2 t
sozona = 1120 mm posadzce (2 sztuki)
roztozona = 1920 mm dtugos¢ = 5210 mm
potowa = 1520 mm szerokos¢ = 815 mm

wysokos¢ = 320 mm
Zestaw do przedtuzania wezy

@ s-42300047 8-42300095 L= 4m
8-42300060 Para belek do pojazdéw terenowych 8-42300097 L= 4m
Oswietlenie LED L=1800 mm 8-42300094 L= 4m

8-42300100 L=2m
8-42300102 L=2m
8-42300063 e 8-42300099 L=2m

Zestaw ramp wiszacych L = 1800 mm a-a3i 901 o1 .
Obrotnice mechaniczne

przyczynia sie do ochrony srodowiska.

Wiecej informacji moz lezé w

SAMINWEST
) ul. Rybnicka 77a
44-285 Rzuchéw
tel.:32 4301062 o g o @
www.corghi.pl

NEXION SPA IN WeSt email: saminwest@saminwest.com

na stronie www.corghi.pl.






